
цифрового управления механизмами МЭО через
Рекомендуемая принципиальная  электрическая схема 

бесконтактный пускатель - позиционер ПБР- 3АП

  блок ручного управления БРУ-42,  ручной задатчик 

РЗД-22 и  регулятор с токовым выходом управления 
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